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	专业
	人数
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	1
	水稻智能植保机械研制
	设计研发水稻田间管理智能设备。主要面向烟草种植管理部门，基于无人机，开发智能植保机械；建立水稻田间信息采集系统、精准施药系统以及水稻预产等系统。开发设计技术需要基本知识包括：机械设计、机械三维仿真、数电、模电、自控原理、Ｃ语言和单片机等基础知识。
	王金星
	教授
	机电一体化、智能农业设备、图像处理
	2013
	机电
	5
	自愿参与科研，勤奋上进，刻苦努力。

	2
	大葱移栽机的研制
	山东省是我国大葱种植大省，2010年大葱种植面积为74万亩。在大葱种植过程中，除了耕、整地环节外，其余都由人工完成，尤以栽植作业最为辛苦。随着农业现代化步伐的加快，农民生活水平不断提高，再加上一系列惠农政策的出台，葱农迫切需要大葱移栽作业机械化。而大葱移栽机械在我国仍处于空白状态。本项目拟研制性能好、可靠性高、耐用性好的大葱移栽机械，为加快大葱生产机械化发挥积极作用。
	杨启勇
	教授
	农作物移栽机械
	2012
	农机
	4
	无

	
	
	
	
	
	
	2013
	农机
	4
	无

	
	
	
	
	
	
	2014
	农机
	4
	无

	3
	1、863计划子课题：分布式农田信息原位获取技术研究
2、温室叶菜采收机器人的研制
	1、研发农田CO2等温室气体排放梯度分布场原位采集与测定仪器，可实现CO2浓度梯度、O2浓度梯度、风速、风向、GPS位置等传感信息采集，并可上报至服务器端。
2、针对高档温室中栽培的绿叶菜，创新设计绿叶菜采收、输送机构，开发绿叶菜采收智能控制系统，研制多品种适应性强的绿叶菜采收装备样机。
	苑进
	副教授
	农业机器人、智能信息处理
	2013
	自动化或电气
	1-2
	具备c或c#编程基础，网站服务器端的开发经验优先或愿意进入实验室进一步深造

	
	
	
	
	
	
	2013
	机电
	1-2
	具有一定单片机基础和机械设计基础，或愿意进入实验室进一步深造

	
	
	
	
	
	
	2013
	农机
	1-2
	愿意锻炼动手能力，开展农业机械设计与智能控制的科研工作，或愿意进入实验室进一步深造的优先

	4
	1、电动自走式弥雾机
2、电动汽车驱动电机智能控制器
3、多传感器智能手持仪表
	1、弥雾机体积小，使用铅酸动力电池供电，通过二次雾化提高效率，降低污染，可遥控，利于低矮果园的弥雾作业
2、电动汽车驱动电机功率约3-5kW，直流电动机，最大电流200A，电压60-72V，使用PID调速控制。
3、手持仪表的传感器为溶解氧、pH值等智能传感器，通过485通讯协议与仪表连接，具有显示、数据存储、自动识别等功能。
	王冉冉
	副教授
	电力电子及新能源技术
	2013
	机电
	2
	熟悉机械传动和力学，有责任心，有足够时间参与到课题中。

	
	
	
	
	
	
	2013
	电气
	2
	熟悉电力电子和自动控制（单片机、电子技术），有责任心，有足够时间参与到课题中。

	
	
	
	
	
	
	2013
	自动化
	2
	熟悉低功耗单片机系统，有责任心，有足够时间参与到课题中。

	5
	矢量数据可视化程序实现
	力学中存在很多的矢量，如力、速度、加速度等。在与力学有关的科学计算（有限元、离散元等）中，会产生很多这样的矢量数据。为便于分析计算结果，需要把这些数据以图形的方式（带箭头的线段、等高线、流线等）直观表示出来，即数据的可视化。
内容：编制程序，实现矢量数据的图形表示
	郑继周
	副教授
	振动；力学；控制
	不限
	不限
	1
	对计算机图形学感兴趣，熟悉C/C++程序
注：此项目为软件编程，参加竞赛的可能性不大，只能提高个人在编程、图形图像处理方面的知识和能力

	6
	烟田管理智能机械研制
	设计研发制作烟田智能浇水机、烟垄直行机等烟田管理智能设备。主要面向烟草种植管理部门，开发智能机器视觉浇水机和红外测距控制直行采摘机两种机型。开发设计技术需要基本知识包括：数电、模电、电机、Ｃ语言、图像处理（OpenCV）和单片机等基础知识。
	刘双喜
	讲师
	模式识别、图像处理、数据挖掘
	2013
	机电
	5
	自愿参与科研，勤奋上进，刻苦努力。

	7
	基于ARM的农用机械无线遥控电液控制系统
	针对农业机械在使用过程中存在操作环境恶劣、舒适性差的问题，研究一种实用、可靠的电液远程控制系统，实现在环境舒适的监控站对农业机械的遥控操作。该系统以上位机和下位机的形式进行远程控制。
	范国强
	讲师
	机械制造及其自动化
	2013
	机电
	2
	擅长开发编程

	8
	基于混沌理论的智能清扫机器人系统设计、理疗仪、图像加密
	1.利用混沌系统的遍历性特性，规划清扫机器人的移动路径，已达到全路径覆盖；在辨识障碍物的尺寸和形状条件下，设计清扫机器人的避障系统；返回充电系统设计和路径规划。2.杂乱无章的混沌信号不易被肌体所适应，能更好的起到疏经通络、缓解疲劳、改善使用者身体状况的作用，通过改变电理疗信号的混沌特性，控制其频率和幅度，设计一款新型的电子理疗仪器。3.利用混沌信号初值灵敏的特性，在DSP平台上实现图像的加密。
	刘平
	讲师
	非线性系统的控制及其应用
	2013
	电气
	1
	电路/单片机/DSP/altium designer

	
	
	
	
	
	
	2013
	农机
	1
	单片机/电子技术/Soliderworks

	
	
	
	
	
	
	2013
	车辆
	1
	STM32/51单片机 /Matlab软件

	
	
	
	
	
	
	2013
	机电
	3
	电路/C语言/VC/Soliderworks



